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ESPANOL

1469_07

% Al agradecerle la preferencia que ha manifestado por este producto, la empresa esta
e segura de que de él obtendra las prestaciones necesarias para sus exigencias.
Lea atentamente el “Manual de Instrucciones” que lo acompafa, pues proporciona
importantes indicaciones referentes a la seguridad, la instalacion, el uso y el mante-
nimiento.
Este producto cumple los requisitos establecidos por las normas reconocidas de la
técnica y las disposiciones relativas a la seguridad, y es conforme a las siguientes
directivas europeas: 2004/108/CEE, 2006/95/CEE, 2006/42/CEE y modificaciones
sucesivas.

1) DATOS GENERALES

El cuadro de mandos LEO-D-MA es suministrado por el constructor con configuracion
estandar. Cualquier variacion debe configurarse mediante el programador con display
incorporado o mediante programador de bolsillo universal. La Central soporta comple-
tamente el protocolo EELINK, incluida la autoalimentacion del programador.

Esta disponible en dos versiones: para instalacion exterior, dentro de la caja SD, o
montada y precableada dentro del operador.

Las caracteristicas principales son:

- Reduccion de la velocidad al acercarse la cancela al final de carrera.

- Regulacion electronica del par.

- Frenado electrodinamico regulable.

- Entradas de fin de carrera cierre / apertura.

- Entradas separadas para los mecanismos de seguridad.

- Entrada para reloj.

- Entrada para conexion protocolo serial (opcional).

- Receptor radio incorporado.

2) FUNCIONES

PARA EL INSTALADOR: Rellene la tabla con los parametros configurados, para
facilitar futuras modificaciones y operaciones de mantenimiento.

Entre paréntesis cuadrados [ ], se indican los valores predefinidos.

MENU PARAMETROS

Mt. Peatonal [tm] ||
Tiempo de Cierre Automatico[40s] | |
Encoder [2] [
Par [55%] |___| Configurable unicamente con “Encoder” =2
Par apertura [75%] |____| Configurable unicamente con “Encoder” =1,0
Par cierre [75%] |____| Configurable unicamente con “Encoder” =1,0
Par Deceleracion [75%] |____| Configurable unicamente con “Encoder” =1,0
Freno [0] [
Zona [0] [
Espacio Deceleracion [0] L]

MENU LOGICAS
TCA (TCA) [ON]

]
3 Pasos (3 Pasos) [OFF] [ |
Bloquea Impulsos [OFF] [ |
Bloquea Impulsos TCA [OFF] |
Prealarma [OFF] ]
Hombre Presente [OFF] ]
Cierre rapido [OFF] [ |
Fotocélulas en fase de apertura [OFF] L |
Master [OFF] ]
Loop [OFF] [ |
Test fotocélulas [OFF] ]
Test barra sensible [OFF] [ ]
SCA/II°CH radio [ON] |
Codigo Fijo [OFF] [
Prog. Radio [ON] |

3) DEMOLICION

Atencién: Sirvase exclusivamente de personal cualificado.

La eliminacion de los materiales debe hacerse de conformidad con las normas vigen-
tes. En caso de demolicién, no existen particulares peligros o riesgos que deriven
del producto mismo. Es oportuno, en caso de recuperacion de los materiales, que se
separen por tipos (partes eléctricas, cobre, aluminio, plastico, etc.).

4) DESMANTELAMIENTO
Atencién: Sirvase exclusivamente de personal cualificado.
En el caso de que la central se desmonte para después volver a montarla en otro lugar,
hay que realizar lo siguiente:
Cortar el suministro de corriente y desconectar toda la instalacién eléctrica.
En el caso de que algunos componentes no se puedan sacar o resulten dafiados,
sera necesario sustituirlos.

ADVERTENCIAS

El buen funcionamiento del operador resulta garantizado unicamente si se
respetan los datos contenidos en este manual de instrucciones. La Empresa
no responde de los dafos causados por el incumplimiento de las normas de
instalacion y de las indicaciones contenidas en este manual.

Las descripciones y las ilustraciones del presente manual tienen un caracter pura-
mente indicativo. Dejando inalteradas las caracteristicas esenciales del producto, la
Empresasereservalaposibilidad de aportar, en cualquiermomento, las modificacio-
nes que considere convenientes paramejorartécnica, constructivay comercialmente
el producto, sin la obligacién de poner al dia esta publicacion.
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Fig. A
|ACCESSO Al MENU LEGENDA
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N° manovre totali (in migliaia)

N° manovre da ultima manuten-

zione (in migliaia)

N° radiocomandi memorizzati Scorrimento menu
(+ = precedente - = successivo) @ Messaggio "Attesa" (inserire valore o funzione)

Le modifiche apportate vengono confermate

Valore preimpostato solo se seguite dalla pressione del pulsante OK.

Incremento/riduzione parametri o Messaggio OK! (conferma avvenuta modifica)
commutazione ON/OFF

Premere tasto OK (Invio/conferma) Prl Ka| Messaggio KO! (errore valore o funzione)
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Fig. B
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Fig. A

| ACCESS TO MENUS

Press the OK key

Control unit software version
No. total manoeuvres

(in thousands)

No. manoeuvres since latest
maintenance(in thousands)
No. radio control devices
memorised
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Fig. B
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Fig. A
| ACCES AUX MENUS LEGENDA
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Fig. A
| MENUZUGRIFF LEGENDA
N A NENNENY] Gleichzeitig die Tasten + und - drucken.
Taste OK driicken Die gleichzeitige Betatigung der Tasten + und -
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G0k ! Hauptmeniiebene gedruckt, verlaBt man den
TR i iEs Programmiermodus und das Display wird
ausgeschaltet.

(in Tausend)

Software-Version Steuerung
Gesamtzahl Betriebsvorgange

Betriebsvorgange seit letztem
Wartungstermin (in Tausend)

Zahl gespeicherte Fernsteuerungen

Die vorgenommenen Anderungen werden erst nach
Drucken von OK gespeichert.

Erhdhung / Verringerung Parameter Meldung OK! (Bestatigung der Anderung)
oder Umschaltung ON/OFF

Taste OK druicken (Enter / Bestatigung) Meldung KO! (Fehler Wert oder Funktion)

Voreinstellungswert

Menudurchlauf Meldung "Warten... "
(+ = vorheriges - = nachstes) = (Wert oder Funktion eingeben)
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Fig. B
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MANUAL DE INSTALACION
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Al agradecerle la preferencia que ha manifestado por este producto, la
empresa esta segura de que de él obtendra las prestaciones necesarias
para sus exigencias.

Lea atentamente el “Manual de Instrucciones” que lo acompana, pues
proporcionaimportantes indicaciones referentes ala seguridad, lainstalacion,
el uso y el mantenimiento.

Este producto cumple los requisitos establecidos por las normas reconocidas
de la técnica y las disposiciones relativas a la seguridad, y es conforme a
las siguientes directivas europeas: 2004/108/CEE, 2006/95/CEE, 2006/42/
CEE y modificaciones sucesivas.

1) SEGURIDAD GENERAL

jATENCION! Unainstalacion equivocada o un uso impropio del producto

puede crear dafios a personas, animales o cosas. Es preciso:

+ Leer atentamente el folleto “Advertencias” y el “Manual de instruccio-
nes” que acompafan a este producto, pues proporcionan importantes
indicaciones referentes a la seguridad, la instalacion, el uso y el mante-
nimiento del mismo.

+ Eliminar los materiales de embalaje (plastico, cartdn, poliestireno, etc.)
segun lo previsto por las normas vigentes. No dejar bolsas de nylon o
poliestireno al alcance de los nifios.

+ Conservar las instrucciones para adjuntarlas al folleto técnico y para
consultas futuras.

+ Este producto ha sido proyectado y construido exclusivamente para
la utilizacion indicada en esta documentacion. Usos no indicados en
esta documentacion podrian causar dafios al producto y ser fuente
de peligro.

+ La Empresa declina toda responsabilidad que derive del uso impropio
del producto o de un uso distinto de aquél para el que esta destinado y
que aparece indicado en la presente documentacion.

+ No instalar el producto en atmésfera explosiva.

+ Los elementos constructivos de la maquina deben ser conformes a las
siguientes Directivas Europeas: 2004/108/CEE, 2006/95/CEE, 2006/42/
CEE y modificaciones sucesivas. Para todos los Paises extra CEE, ade-
mas de las normas nacionales vigentes, para asegurar un buen nivel de
seguridad, es conveniente respetar también las normas citadas antes.

+ La Empresa declina toda responsabilidad que derive de la inobservan-
cia de la Buena Técnica en la construccion de los elementos de cierre
(puertas, cancelas, etc.), asi como de las deformaciones que se podrian
verificar durante el uso.

+ Lainstalacion debe ser conforme alo previsto por las siguientes Directivas
Europeas: 2004/108/CEE, 2006/95/CEE, 2006/42/CEE y modificaciones
sucesivas.

+ Cortarel suministro de corriente antes de efectuar cualquierintervencionen
la instalacion. Desconectar también eventuales baterias tampon, si las hay.

+ Prever, en la red de alimentacién del automatismo, un interruptor o un
magnetotérmico omnipolar con unadistancia de abertura de los contactos
igual o superior a 3,5 mm.

+ Verificar que, antes de la red de alimentacion, haya un interruptor dife-
rencial con un umbral de 0,03A.

+ Verificar si la toma de tierra ha sido realizada correctamente: conectar
todas las partes metalicas de cierre (puertas, cancelas, etc.) y todos los
componentes de la instalacion provistos de borne de tierra.

+ Aplicartodos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, barras sensibles,
etc.) necesarios para proteger el area del peligro de aplastamiento,
transporte o cizallado.

+ Aplicaralmenos undispositivo de sefializacién luminosa (luzintermitente)
en posicion visible y fijar a la estructura un cartel de Atencion.

+ La Empresa declina toda responsabilidad, a efectos de la seguridad y
del buen funcionamiento del automatismo, si se emplean componentes
de otros fabricantes.

+ Usar exclusivamente partes originales al realizar cualquier operacion de
mantenimiento o reparacion.

+ No modificar ningn componente del automatismo si antes no se ha sido
expresamente autorizado por la Empresa.

+ Instruir al usuario del equipo sobre los sistemas de mando aplicados y
la ejecucion de la apertura manual en caso de emergencia.

+ No permitir que personas o nifios estacionen en el campo de accion del
automatismo.

+ No dejar radiomandos u otros dispositivos de mando al alcance de los
nifos, para evitar el accionamiento involuntario del automatismo.

+ Elusuario debe: evitar cualquier intento de intervencion o reparacion del
automatismo y dirigirse inicamente a personal cualificado.

+ Todo lo que no esta expresamente previsto en estas instrucciones no
esta permitido.

+ La instalacién debe realizarse utilizando dispositivos de seguridad y
mandos conformes a la EN 12978.

+ Controle que la escala de temperaturas indicada sea compatible con el
lugar de instalacion.

* Los conductores de alimentacion deben colocarse a una adecuada
distancia del motor en fase de instalacion, a fin de evitar que entren en
contacto con temperaturas excesivas.

34 - LEO-D-MA

- Losconductores de red (230 V) deben estar claramente separados de los &
conductores de bajisima tension de seguridad (SELV 24 V) o bien deben®
poseer un aislamiento suplementario de al menos 1 mm de espesor.

+ Los cables que entran en la central de control deben mantenerse a di-
stancia de las partes calientes (disipador, resistencia de frenado, etc.).

2) DATOS GENERALES

El cuadro de mandos LEO-D-MA es suministrado por el constructor con
configuracion estandar. Cualquier variacion debe configurarse mediante el
programador con display incorporado o mediante programador de bolsillo
universal.

La Central soporta completamente el protocolo EELINK.

Estéa disponible en dos versiones: para instalacion exterior, dentro de la caja
SD, o montada y precableada dentro del operador.

Las caracteristicas principales son:

- Reduccion de la velocidad al acercarse la cancela al final de carrera.

- Regulacion electrénica del par

- Frenado electrodinamico regulable

- Entradas de fin de carrera cierre / apertura

- Entradas separadas para los mecanismos de seguridad

- Entrada para reloj

- Entrada para conexion protocolo serial (opcional)

- Receptor radio incorporado

La placa esta dotada de un tablero de bornes de tipo extraible, para hacer
mas facil el mantenimiento o la sustitucion. Se suministra con una serie de
puentes precableados, para facilitar la instalacion.

Los puentes se refieren a los bornes: 21-23, 21-24, 21-30. Si los bornes
mencionados son utilizados, hay que quitar los respectivos puentes.

VERIFICACION

La central efectta el control (verificacion) de los relés de marcha y de los
dispositivos de seguridad (fotocélulas, barra sensible, etc.), antes de realizar
cualquier ciclo de apertura y cierre.

CONEXION FOTOCELULAS Y BARRAS SENSIBLES

Normalmente, se hace referencia a un dispositivo receptor (Rx - fig. 7) con

5 bornes, de los cuales: bornes 1y 2, de alimentacién 24 V~.; borne 3, co-

mun; borne 4, contacto normalmente cerrado en reposo; borne 5, contacto

normalmente abierto en reposo. El contacto esté libre de tension.

LEYENDA

RX: receptor fotocélulas o barras de infrarrojos.

TX: transmisor fotocélulas o barras de infrarrojos.

Son posibles numerosas combinaciones entre fotocélulas y barras de

infrarrojos. En las figs. de 7 a 14, estan indicados los tipos de conexién

mas frecuentes.

- Enlafig. 7, esta representada la conexion de LEO-D-MA con 1 fotocélula
y 1 barra de infrarrojos no controladas. En el menu légicas, hay que
configurar las funciones “test phot” y “test bar” en OFF.

- Enlafig. 8, esta representada la conexion de LEO-D-MA con 1 fotocélula
y 1 barra de infrarrojos controladas.

8a : 1 fotocélula controlada
8b : 1 barra de infrarrojos controlada
8a+8b  : 1 fotocélula + 1 barra controladas

En el mend légicas, hay que configurar las funciones “test phot” y “test
bar” en ON.

- Enlafig.9, estarepresentadalaconexioén de LEO-D-MAcon 2 fotocélulas
y 2 barras de infrarrojos controladas.

9a : 2 fotocélulas controladas
9b : 2 barras de infrarrojos controladas
9a+9b : 2 fotocélulas + 2 barras controladas

En el men logicas, hay que configurar las funciones “test phot” y “test bar” en ON.
- Enlafig. 10, esta representada la conexion de LEO-D-MA con 3 fotocé-
lulas y 3 barras de infrarrojos controladas.
10a : 3 fotocélulas controladas
10b : 3 barras de infrarrojos controladas
10a+10b: 3 fotocélulas + 3 barras controladas
En el menu légicas, hay que configurar las funciones “test phot” y “test
bar” en ON.
- Enlafig. 11, esta representada la conexion de LEO-D-MA con 4 fotocé-
lulas y 1 barra de infrarrojos controladas.
11a : 4 fotocélulas controladas
11a+11b : 4 fotocélulas + 1 barra controladas
En el menu légicas, hay que configurar las funciones “test phot” y “test
bar” en ON.
- Enlafig. 12, estarepresentadala conexion de LEO-D-MAcon 1 fotocélula
y 4 barras de infrarrojos controladas.
11b : 4 barras controladas
11a+11b : 1 fotocélula + 4 barras controladas
En el menu légicas, hay que configurar las funciones “test phot” y “test
bar” en ON.
- Enlafig. 13, esta representada la conexion de LEO-D-MA con 4 fotocé-
lulas y 2 barras de infrarrojos controladas.
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En el menu légicas, hay que configurar las funciones “test phot” y “test
bar” en ON.

- Enlafig. 14, esta representada la conexion de LEO-D-MA con 2 fotocé-
lulas y 4 barras de infrarrojos controladas.
En el menu légicas, hay que configurar las funciones “test phot” y “test
bar” en ON.

3) DATOS TECNICOS

AlIMENtacCiON: .......coeeeiiiiiiiieee e 230 V £10% - 50 Hz*
Aislamiento red/baja tension >2 MOhm - 500 V===
Rigidez dieléctrica: .........ccccoovriiiiiiiiinniinnne red/bt 3750 V~por 1 minuto
Corriente de salida Motor: .........cccoceeiiiiee e 1.5Amax
Potencia maxima motor: ..

Alimentacion accesorios: .........ccveceervieiieennnen. 24 V(1A absorcién max.)
Luz de aviso de cancela abierta: ......c..ccccccoevcvveeeeeeeiiiinnns 24 V~- 3 W max.

230 V - 40 W max.
...véase la figura 1
...véase la figura 2

Luz intermitente: .........cccoeceeeninenns
Dimensiones: ......
Fusibles: .......
(* Otras tensiones disponibles a peticion)

4) CONEXIONES DEL TABLERO DE BORNES (Fig. 3)
ADVERTENCIAS - Enlas operaciones de cableado einstalacion, hay que obser-
var las normas vigentes y, en cualquier caso, los principios de buena técnica.
Los conductores deben estar vinculados por medio de una fijacion su-
plementaria en las proximidades de los bornes, por ejemplo mediante
abrazaderas.

Todas las operaciones de cableado del automatismo deben ser realizadas
por personal cualificado.

El cable de alimentacién debe desenvainarse para permitir la conexién entre
el conductor de tierra y el borne apropiado dejando los conductores activos
lo mas cortos posible, de manera que el conductor de tierra sea el Gltimo que
se tensara en caso de aflojamiento del dispositivo de fijacion del cable.

JP1
1 + Borne GND

2-3 Alimentacién de red monofasica 230 V+10% - 50 Hz (2=N) (3=L)

JP2

4-5 Conexion luz intermitente (tension de red) 40 W max.

6-7-8-9  Conexién motor:

6 marcha 1 + condensador
7 comun (azul)

8 marcha 2

9 condensador

JP3

10-11 Salida 24 V~1A max. - alimentacién fotocélulas u otros disposi-
tivos

12-13 Salida luz de aviso de cancela abierta (Contacto NO)enalternativa,
2° canal radio.

10-14 Salida 24 V~para alimentacion fototransmisores

15-16-17 Conexion dispositivos de seguridad controlados (véanse las figs.
de 7 a 14).

18-19-20 Conexion dispositivos de seguridad controlados (véanse las figs.
de 7 a 14).

JP5 Conexion encoder
jATENCION! La conexion encoder debe tener unalongitud maxima
de 3,00 m.

JP8

21-22 Boton abre-cierra (Start N.O.), selector de llave.

21-23 Botdn de blogueo (Stop N.C.). Si no se utiliza, déjese puenteado.

21-24 Entrada fotocélula (N.C.). Si no se utiliza, déjese puenteado.

21-25 Conexion fin de carrera de apertura (SWO N.C.). Si no se utiliza,
déjese puenteado.

21-26 Conexion fin de carrera de cierre (SWC N.C.). Si no se utiliza,
déjese puenteado.

21-27 Conexién botdn peatonal (Ped N.O.)

21-28 Conexion botdn abre (Open N.O.)

21-29 Conexion botdn cierra (Close N.O.)

21-30 Conexion barra sensible (N.C.). Si no se utiliza, déjese puentea-
do.

21-31 Conexién entrada reloj (N.O.). Si el contacto conectado esta
abierto, las hojas se cierran y se preparan para el funcionamiento
normal. Si el contacto esta cerrado (N.C.), las hojas se abren'y
permanecen abiertas hasta la apertura del contacto.

JP9

32 Entrada control fotocélula (PHOT FAULT) (véanse las figs. de 7 a 14)

33 Entrada control barra sensible (BAR FAULT) (véanse las figs. de
7 al4).

38-39 Entrada para antena para receptor radio (38 sefial - 39 trenza).
Cable RG58.

5) PROGRAMACION
El cuadro de mandos, dotado de microprocesador, se suministra con los

parametros de funcionamiento configurados por el constructor, validos para
instalaciones estandares. Los parametros predefinidos pueden modificarse
mediante el programador con display incorporado o mediante programador
de bolsillo universal.

En caso de que la programacion se efectie mediante programador de
bolsillo universal, hay que leer atentamente las instrucciones relativas a
programador de bolsillo universal y realizar lo siguiente:

Conectar el programador de bolsillo universal a la central por medio del
accesorio UNIFLAT (véase la fig. 4). Entrar en el ment “CENTRALES”,
después en el submenu “PARAMETROS” y correr las pantallas del display
con las flechas arriba/abajo, configurando numéricamente los valores de
los parametros enumerados a continuacion.

Por lo que concierne a las l6gicas de funcionamiento, hay que entrar en el
submenu “LOGICA”.

Encasode que se efectle la programacion mediante el programador con display
incorporado, se remite a las Figuras Ay By al apartado “Configuracién”.
Seguidamente, se indica el significado y los valores que puede asumir
cada parametro.

6) CONFIGURACION

El programador con display incorporado permite configurar todas las fun-

ciones del cuadro de mandos LEO-D-MA.

El programador dispone de tres teclas para la navegacion por los menis y

la configuracion de los parametros de funcionamiento (Fig. 2):

+ tecla corrimiento menus/incremento valor

- tecla corrimiento menus/reduccion valor

OK tecla “intro” (confirmacion)

La presion simultanea de las teclas + y - permite salir del menu en el que

se esta operando y pasar al menu superior.

Si la presion simultanea de las teclas + y - se produce dentro de los menus

principales (parametros - légicas - radio - idioma - configuracién automatica),

se sale de la programacién y se apaga el display (se visualiza el mensaje

OK).

Las modificaciones aportadas quedan configuradas Unicamente si, a con-

tinuacion, se presiona la tecla OK.

Con la primera presion de la tecla OK, se entra en la modalidad de pro-

gramacion.

Inicialmente, en el display aparecen las siguientes informaciones:

- Version Software central de mando

- Numero de maniobras totales efectuadas (el valor esta expresado en
millares, por lo que, durante las primeras mil maniobras, el display indica
constantemente 0000).

- Numero de maniobras efectuadas desde la ultima operacion de man-
tenimiento (el valor esta expresado en millares, por lo que, durante las
primeras mil maniobras, el display indica constantemente 0000).

- Ndmero de radiomandos memorizados.

Una presion de la tecla OK durante la fase de presentacion inicial permite

pasar directamente al primer menu (parametros).

A continuacion, se indican los menus principales y los correspondientes

submenus disponibles.

El parametro predefinido es el que aparece entre paréntesis cuadrados [0].

Entre paréntesis redondos, se indica la palabra que aparece en el display.

Véanse las Figuras Ay B para el procedimiento de configuracién de la central.

6.1) Menu Parametros (PA-A™)
1- Apertura peatonal ("t. PERE) [ 1m ]

Hay que configurar numéricamente el valor de apertura peatonal

de

0,1 m (000.1) a 6 m (006.0).

2- Tiempo de Cierre Automatico (tcf) [ 40s ]

Hay que configurar numéricamente el valor del tiempo de cierre automatico

de 0 a 180 segundos.

3- Encoder (EncodEr)[2]

0: Funcionamiento sin encoder (obligatorio para motores ERGO,
ICARO FM, D2):
deceleracion temporizada. No resulta activada ninguna funcion de
deteccion de obstaculo. (Es posible desconectar el encoder). Confi-
guracion manual de los parametros “par de apertura”, “par de cierre”
y “par de deceleracion”.

1: Funcionamiento con encoder: utilizado como sensor de posicion
para adquirir las cotas de deceleraciéon. Célculo de la cancela blo-
queado. Configuracion manual de los parametros “par de apertura”,
“par de cierre” y “par de deceleracion”.

2: Funcionamiento automatico con encoder: deceleracion y
deteccion de obstaculo mediante encoder. Posibilidad de utilizacion
de la funcion “autoset”. Regulacion de la sensibilidad al obstaculo
(parametro “par”) (configuracion predefinida).

ATENCION: Hay que controlar que el valor de la fuerza de
impacto medido en los puntos previstos por lanorma EN 12445
sea inferior al indicado en la norma EN 12453.

LEO-D-MA - 35
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Una configuracion equivocada de la sensibilidad puede
crear dainos a personas, animales o cosas.
4- Par (PRr) [ 55% ] Configurable Gnicamente con “Encoder” = 2.
Configure el valor de par del motor entre 1% y 99%. Este parametro
indica la sensibilidad al obstaculo. (Par = 1 sensibilidad maxima).
Parapertura (PR~ APErt)[75% ] Configurable Gnicamente con “Encoder”
=1,0.
Hay que configurar el valor del par de apertura del motor entre 1% y 99%.
Par cierre (PAr c i€rr) [ 75% ] Configurable Unicamente con “Encoder” = 1,0.
Hay que configurar el valor del par de cierre del motor entre 1% vy
99%.
Par Deceleracién (PRr
“Encoder” = 1,0.
(Otros parametros => direccion 5)
Hay que configurar el valor del par de deceleracion, en fase de apertura
y de cierre del motor, entre 1% y 99%.
Freno (FrEno) [ 0% ]
Hay que configurar el valor de frenado entre 0y 99%, compatiblemente
con el peso de la cancela y con los esfuerzos presentes.
Zona (conf) [ 0] (Otros parémetros => direccion 1)
Hay que configurar el nimero de zona entre un valor minimo de 0 y un
valor maximo de 128. Véase el apartado 11 “Conexion serial”.
10-Espacio Deceleracion (c™ dEc.) [ 000 ]
(Otros parametros = direccion 3)
Hay que configurar el espacio de deceleracion, en fase de apertura y
cierre, deseado entre Ocm y 100cm. El valor 000cm no ejecuta ninguna
deceleracion.
NOTA: Si se configura un valor de espacio de deceleracion diferente a
000cm, al efectuar la primera maniobra y cada vez que falte el suminis-
tro de corriente el cuadro de mandos ejecutara una maniobra completa
a velocidad reducida, para memorizar la medida de la carrera de la
cancela.

5-

~
1

dEc) [ 75% ] Configurable Unicamente con

9-

6.2) Menu Loégicas (Lol ic.)

- TCA(kcR)[ON]

ON Activa el cierre automatico.
OFF Excluye el cierre automatico.
- 3 Pasos (3 PRSoS) [ OFF]

ON Habilitalalégicade 3 pasos. Unimpulso de starttiene los siguientes
efectos:
Cancela Cerrada: ......ooueeeiiierie e abre
En fase de apertura: ... detiene y activa el TCA (si esta configurado)
Cancela abierta: .......oceoieiiieeieeceee e cierra
En fase de cierre: ......ccccevieennenn. detiene e invierte el movimiento
DESPUES dE STOP: ..ouvireeeeiireereeiee st abre

OFF Inhabilita la l6gica de 3 pasos.

- Bloquea Impulsos de apertura (kL. #"F. AP) [ OFF ]

ON  Elimpulso de start no tiene ningun efecto durante la fase de apertura

OFF Elimpulso de start tiene efecto durante la fase de apertura.

- Bloquea Impulsos TCA (kL. "P. £cR) [ OFF ]

ON Elimpulso de start no tiene ningln efecto durante la pausa TCA.

OFF Elimpulso de start tiene efecto durante la pausa TCA.

- Prealarma (PrERLA- iR) [ OFF ]

ON La luz intermitente se enciende unos 3 segundos antes de que el
motor se ponga en marcha.

OFF Laluzintermitente se enciende en el mismo momento en que el motor
se pone en marcha.

- Hombre Presente (ho!™ tbrE PrES) [ OFF ]

ON  Funcionamiento con hombre presente: lamaniobra prosigue mientras
se mantenga presionada la tecla de mando.

OFF Funcionamiento a impulsos: un impulso abre la cancela, si esta
cerrada; cierra, si esta abierta.

- Cierre rapido (c {ErrE rRP)[ OFF ]

ON Cierralacancelaunavezque las fotocélulas quedenlibres, sin esperar
a que termine el TCA configurado.

OFF Comando no activado.

- Fotocélulas en fase de apertura (Fotoc. AF) [ OFF ]

ON Encasodeoscurecimiento, excluye el funcionamiento de las fotocélulas
en fase de apertura. En fase de cierre, invierte inmediatamente.
OFF Encasodeoscurecimiento, las fotocélulas resultan activadas tanto en

fase de apertura como de cierre. Un oscurecimiento de las fotocélulas
en fase de cierre invierte el movimiento Unicamente después de que
las fotocélulas queden libres.

- Master/Slave ("R5tEr) [ OFF ](Ldgicas avanzadas => direccion 12)

ON El cuadro de mandos se configura como Master en una conexion
centralizada (véase el apartado 11).

OFF El cuadro de mandos se configura como Slave en una conexion
centralizada (véase el apartado 11).

36 - LEO-D-MA

- Test fotocélulas (tESt Phot) [ OFF ]
(Légicas avanzadas = direccion 14)

ON Activa el control de las fotocélulas (véanse las figs. de 7 a 14)

OFF Desactiva el control de las fotocélulas

- Test barra sensible (:ESt bRr) [ OFF ]

ON Activa el control de las barras sensibles (véanse las figs. de 7 a 14)

OFF Desactiva el control de las barras sensibles.

- Luz de aviso de cancela abierta o II° canal radio (5cA 2ch) [ ON ]

ON La salida entre los bornes 12-13 se configura como Luz de aviso de
cancela abierta; en este caso, el |I° canal radio controla la apertura
peatonal.

OFF La salida entre los bornes 12-13 se configura como II° canal radio.

- Cadigo Fijo (cod iGo F iio) [ OFF ]

(Logicas avanzadas = direccion 13)

ON  Elreceptorresultaconfigurado para el funcionamiento enlamodalidad de
codigo fijo; véase el apartado “Clonacion de los Radiotransmisores”.

OFF Elreceptorresultaconfigurado para el funcionamiento enlamodalidad de
rolling-code; véase el apartado “Clonacion de los Radiotransmisores”.

- Programacion de los radiomandos (Pral. rAd {a) [ ON]

(Logicas avanzadas = direccion 15)

ON Habilita la memorizacién por radio de los transmisores:
Hay que realizar lo siguiente:
1 - Presionar, en secuencia, la tecla escondida (P1) y la tecla normal
(T1-T2-T3-T4) de un transmisor ya memorizado en la modalidad
estandar a través del mena radio.
2 - Presionar, antes de 10 s, la tecla escondida (P1) y la tecla normal
(T1-T2-T3-T4) de un transmisor que se tenga que memorizar.
El receptor sale de la modalidad de programacion al cabo de 10 s;
dentro de este tiempo, es posible introducir otros nuevos transmiso-
res.
Esta modalidad no requiere el acceso al cuadro de mandos.

OFF Inhabilita la memorizacién por radio de los transmisores.

Los transmisores se memorizan Gnicamente utilizando el mena Radio
especifico.

6.3) Menu Radio (-Ad /o)
Enelcasodeinstalaciones standard en las que no se requieran las funciones
avanzadas, es posible efectuarlamemorizacion manual de los transmisores,
teniendo en cuenta la fig. B para la programacion base.
- Anadir (RnfAd ir)
Permite agregar una tecla de un radiomando en la memoria del receptor.
Después de la memorizacion, el display visualiza en qué posicion de la
memoria ha sido memorizado el radiomando (nimero de 01 a 64).
ANADIR Tecla start (RnAd StRrE)
asocia la tecla deseada al comando Start.
ANADIR Tecla 2ch (RnfRd 2ch)
asocia la tecla deseada al comando 2° canal radio.
- Leer (LEEr)
Efectda un control de una tecla de un receptor. En caso de memorizacion,
el display visualiza en qué posicion de la memoria ha sido memorizado el
radiomando (nimero de 01 a 64), asi como el nimero de latecla (T1-T2-T3
0 T4).
- Eliminar Lista (cAncELA- BY)
jATENCION! Elimina, completamente, de la memoria del receptor todos
los radiomandos memorizados.
- Lectura del cédigo del receptor (cad. rH)
Visualiza el codigo insertado en el receptor.
- W LINK (4H)
ON =
Habilitala programacion a distancia de las tarjetas mediante unradiomando
W LINK anteriormente memorizado.
Esta habilitacion permanece activa 3 minutos desde la tltima presion del
radiomando W LINK.
Para conocer el mapa de las teclas correspondientes, véase el manual
del radiomando W LINK.
OFF =
Programacion W LINK excluida.

Consulte los apartados 7/8/9/10 para obtener mas informacién inherente
a las funciones avanzadas del receptor incorporado Clonix.

6.4) Menu Idioma (LEnLLUR)

Permite configurar el idioma del programador con display incorporado.
Estan disponibles 5 idiomas:

- ITALIANO ( itR)

- FRANCES (FrR)

- ALEMAN (dEv)

- INGLES (EnL)

- ESPANOL (E5F)

D811469_07
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% 6.5) MENU VALORES PREDEFINIDOS (PrEdEF in ida)

Devuelve a la central los valores predefinidos. Después de la reposicion,
es necesario efectuar una nueva configuracion automatica.

6.6) DIAGNOSTICO Y MONITORIZACION

Eldisplay presente en elcuadro LEO-D-MA, tanto en el normalfuncionamiento
como en el caso de anomalias, visualiza algunas informaciones utiles.
Diagnéstico:

En caso de funcionamiento anémalo, el display visualiza un mensaje que
indica qué dispositivo es necesario controlar:

STRT = activacion entrada START

STOP = activacion entrada STOP

PHOT = activacion entrada PHOT

SWO = activacion entrada FIN DE CARRERA DE APERTURA
SWC = activacion entrada FIN DE CARRERA DE CIERRE
PED = activaciéon entrada PEATONAL

OPEN = activacion entrada OPEN

CLS = activacion entrada CLOSE

BAR = activacion entrada BARRA SENSIBLE

TIME = activacion entrada TIME

En caso de que la hoja encuentre un obstaculo, el cuadro LEO-D-MA de-
tiene la hoja y activa una inversion; simultaneamente, el display visualiza
el mensaje “BAR”.
Monitorizacion:
En las fases de aperturay cierre, el display visualiza cuatro cifras separadas
por un punto, por ej. 354G.
Las cifras se actualizan constantemente durante la maniobra y representan
el parinstantaneo alcanzado por el motor 1 (35) y el umbral de par (apertura,
cierre, deceleracion) configurado en el menu Parametros (43).
Estos valores permiten corregir la configuracion del par.
Si el valor de par instantaneo alcanzado durante la maniobra se acerca
sensiblemente al valor de umbral configurado en el menu Parametros,
se podrian verificar, en el futuro, anomalias de funcionamiento debidas al
desgaste o a pequefias deformaciones de la hoja.
Se aconseja, por tanto, controlar el par maximo alcanzado, durante algunas
maniobras, en fase de instalacion, y, eventualmente, configurar, en el menu
parametros, un valor superior en unos 5/10 puntos porcentuales.
6.7) Menu Configuracién automatica (Att o SEE) Configurable Gnicamente
con “Encoder” = 2.
Permite efectuar la configuracion automatica de los siguientes parametros:
- Par
- Freno
- Espacio de deceleracion (50 cm)
iATENCION! Tras haber modificado el parametro espacio decel es necesario
realizar un autoset.
iATENCION! La operacion de configuracion automatica debe efectuarse
unicamente después de controlar el exacto movimiento de la hoja (apertura/
cierre) y la correcta intervencion de los fines de carrera.
La operacion de configuracion automatica debe efectuarse desde el
fin de carrera de cierre.
Durante esta fase, el cuadro de mandos efectia 3 maniobras con varios
niveles de par de apertura/cierre, par de deceleracion, valor de freno.
Asimismo, durante la configuracion automatica, puede suceder que la
cancela se pare, debido a los controles que el cuadro de mandos esta
efectuando.
Al término, si la configuracion automatica ha sido efectuada con éxito, la
central sale automaticamente de lafase “.... .... "y visualiza el mensaje “OK”,
que indica la correcta ejecucion de la configuracién automatica.
Si se visualiza “KO”, significa que la autoconfiguraciéon no se ha producido
con éxito a causa de eventuales puntos de resistencia que no permiten a
la central de mando la configuracion de valores 6ptimos de funcionamiento.
Debera controlarse si existen impedimentos mecanicos que dificulten la
regularidad del movimiento de la cancela.
Ademas, la autoconfiguracion no se realiza con éxito a causa de la activacion
de cualquier entrada durante la maniobra.
iATENCION! Durante la fase de autoconfiguracion, el instalador debe con-
trolar el movimiento del automatismo e impedir que personas y cosas se
acerquen o permanezcan en el radio de accién del automatismo.
ATENCION: Hay que controlar que el valor de la fuerza de
impacto medido en los puntos previstos por la norma EN 12445
sea inferior al indicado en la norma EN 12453.
Una configuracion equivocada de la sensibilidad puede crear
dafnos a personas, animales o cosas.

6.8) Estadisticas

Una vez conectado el programador de bolsillo universal a la central, hay
que entrar en el ment CENTRAL / ESTADISTICAS y correr a través de la
pantalla los parametros estadisticos:

- Version software del microprocesador de la tarjeta.

- Numero de ciclos efectuados. Si se sustituyen los motores, hay que
anotar el numero de maniobras efectuadas hasta aquel momento.

- Numerodeciclos efectuados desde la Ultima operacion de mantenimiento.
Se pone a cero automaticamente con cada autodiagnéstico o escritura
de parametros.

- Fecha de la ultima operacién de mantenimiento. Debe actualizarse
manualmente desde el menu “Actualizar fecha de mantenimiento”.

- Descripcion de la instalacion. Permite insertar 16 caracteres de identifi-
cacion de la instalacion.

7) DATOS TECNICOS DEL RECEPTOR INTEGRADO

Canales de salida del receptor:

- Canal de salidat: si resulta activado, acciona un START.

- Canal de salida 2: si resulta activado, provoca la excitacion del relé 11°
canal radio por 1 s.

Versiones de transmisores utilizables:

todos los transmisores Rolling Code compatibles con @

INSTALACION ANTENA

Debe usarse una antena sintonizada en los 433 MHz. Para la conexion
Antena-Receptor, hay que usar cable coaxial RG58. La presencia de
cuerpos metalicos cerca de la antena puede provocar interferencias en la
recepcion radio. En caso de escaso alcance del transmisor, se tendra que
desplazar la antena hasta un lugar mas adecuado.

8) CONFIGURACION DEL RECEPTOR

Las operaciones de clonaciéon pueden efectuarse inicamente con el
programador especifico (programador de bolsillo universal).
Elreceptorincorporado, de tipo clonable, une las caracteristicas, de extrema
seguridad, de la copia de la codificacioén con codigo variable (rolling code) a
lacomodidad de poder efectuar, gracias a un exclusivo sistema, operaciones
de “clonacion” de transmisores.

Clonar un transmisor significa generar un transmisor capaz de introducirse
automaticamente en la lista de los transmisores memorizados en el receptor,
agregandose o sustituyendo un particular transmisor.

La clonacion por sustitucion permite crear un nuevo transmisor que toma
el lugar, en el receptor, de otro anteriormente memorizado, eliminando éste
Gltimo de la memoria del receptor y haciéndolo, por tanto, inutilizable.
Sera posible, pues, programar a distancia y sin intervenir en el receptor
un gran nimero de transmisores, por adicion o por sustitucion, que, por
ejemplo, se hayan extraviado.

Cuando la seguridad de la codificacion no sea determinante, el receptor
incorporado permite efectuar la clonacion por adicién con codigo fijo que,
renunciando al cédigo variable, permite, en cualquier caso, tener una codifi-
cacion con un elevado nimero de combinaciones, manteniendo la posibilidad
de “copiar” un transmisor cualquiera ya programado.

PROGRAMACION

La memorizacion de los transmisores se puede efectuar en modalidad
manual o por medio del programador de bolsillo universal, que permite
la gestion, mediante el software EEdbase, de la base de datos completa
de la instalacion.

En este Ultimo caso, la programacion del receptor se realiza a través de
la conexién de programador de bolsillo universal al cuadro de mandos
LEO-D-MA, utilizando los accesorios UNIFLAT y UNIDA, como se indica
en la Fig.4.

9) PROGRAMACION MANUAL

En el caso deinstalaciones standard enlas que no se requieran las funciones

avanzadas, es posible efectuarla memorizacion manual de los transmisores,

teniendo en cuenta la fig. 2 para la programacioén base.

- Si se desea que el transmisor active la salida 1 (START) con la tecla
1 0 con latecla 2 o con la tecla 3 o con la tecla 4, hay que introducir el
transmisor en el menu “tecla start”, como se ilustra en la fig. B.

- Sisedesea que el transmisor active la salida 2 (relé 11° canal radio) con la
tecla 1 o con latecla 2 o con la tecla 3 o con la tecla 4, hay que introducir
el transmisor en el menu “tecla 2can.”, como se ilustra en la fig. B.

Nota: Latecla escondida P1 asume un aspecto diferente segiin elmodelo
de transmisor.

Para los transmisores con la tecla escondida, es preciso presionar la
tecla escondida P1 (Fig. B1). Para los transmisores sin tecla escondida,
la tecla P1 corresponde a presionar, a la vez, las 4 teclas del transmisor
0, abriendo el compartimento de la bateria, a puentear, con un destor-
nillador, los dos contactos P1 (Fig. B2).

NOTA IMPORTANTE: EL PRIMER TRANSMISOR MEMORIZADO DEBE

MARCARSE CON EL ADHESIVO DE LA LLAVE (MASTER).

El primer transmisor, en el caso de programacion manual, asigna el cédigo

clave al receptor; este codigo resulta necesario para poder efectuar la

sucesiva clonacion de los transmisores.
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10) CLONACION DE RADIOTRANSMISORES

Clonacién con rolling code/Clonacion con cédigo fijo

Se remite a las instrucciones de programador de bolsillo universal y a la
Guia de programacion CLONIX.

10.1) PROGRAMACION AVANZADA: COMUNIDAD DE RECEPTORES
Se remite a las instrucciones de programador de bolsillo universal y a la
Guia de programacion CLONIX.

11) CONEXION SERIAL (Fig. 5)

El cuadro de mandos LEO-D-MA permite, mediante entradas y salidas
seriales expresamente previstas (SCS1), la conexién centralizada de varios
automatismos. De este modo, es posible, con un Gnico mando, ejecutar la
apertura o el cierre de todos los automatismos conectados.

Siguiendo el esquema de la Fig. 5, hay que proceder a la conexién de todos
los cuadros de mandos LEO-D-MA, utilizando exclusivamente un cable
doblado de tipo telefonico.

En caso de que se utilice un cable telefénico con varios pares, resulta
indispensable utilizar hilos del mismo par.

La longitud del cable telefonico entre un equipo y el sucesivo no debe
superar los 250 m.

A continuacién, es necesario configurar oportunamente cada cuadro de
mandos LEO-D-MA, estableciendo, ante todo, una central MASTER, que
tendré el control de todas las otras, necesariamente configuradas como
SLAVE (véase el menu de las logicas).

Asimismo, es necesario configurar el nimero de Zona (véase el menu de
los parametros) entre 0 y 127.

El nimero de zona permite crear grupos de automatismos, cada uno de
los cuales responde al Master de Zona. Cada zona puede tener un solo
Master; el Master de la zona 0 controla también los Slave de las otras
zonas.

El cierre a modo de anillo de la conexién serial (indicado, con una linea
punteada, en la Fig. 5) es necesario Unicamente si se desea, mediante pro-
gramador de bolsillo universal, verificar el n° de dispositivos conectados.

11.1) Cancelas correderas contrapuestas (Fig.6)

Mediante conexion serial, es posible, ademas, realizar el control centralizado

de dos barreras/cancelas contrapuestas.

En este caso, el cuadro de mandos Master M1 controlara simultaneamente

el cierre y la apertura del cuadro de mandos Slave M2.

CONFIGURACIONES NECESARIAS PARA EL FUNCIONAMIENTO:

- Tarjeta MASTER: 2onE=128, "R5tE-=ON

- Tarjeta SLAVE: 2onE=128, M"ASEE-r=OFF

CABLEADOS NECESARIOS PARA EL FUNCIONAMIENTO:

- La central MASTER y la central SLAVE estan conectadas entre si con los
4 hilos (RX/TX) relativos a las tarjetas de interfaz SCS1.

- Todos los mandos de activacién, asi como los mandos a distancia, deben
referirse a la tarjeta MASTER.

- Todas las fotocélulas (controladas y no) deben conectarse al MASTER.

- Las barras de seguridad (controladas y no) de la hoja MASTER deben
conectarse a la central MASTER;

- Las barras de seguridad (controladas y no) de la hoja SLAVE deben
conectarse a la central SLAVE.

12) DEMOLICION

Atencioén: Sirvase exclusivamente de personal cualificado.

La eliminacién de los materiales debe hacerse de conformidad con las
normas vigentes. En caso de demolicién, no existen particulares peligros o
riesgos que deriven del producto mismo.

Es oportuno, en caso de recuperacion de los materiales, que se separen
por tipos (partes eléctricas, cobre, aluminio, plastico, etc.).

13) DESMANTELAMIENTO

Atencioén: Sirvase exclusivamente de personal cualificado.

En el caso de que la central se desmonte para después volver a montarla

en otro lugar, hay que realizar lo siguiente:

« Cortar el suministro de corriente y desconectar toda la instalacion
eléctrica.
En el caso de que algunos componentes no se puedan sacar o
resulten dahados, sera necesario sustituirlos.

Las descripciones y las ilustraciones del presente manual tienen un
caracter puramente indicativo. Dejando inalteradas las caracteristicas
esenciales del producto, la Empresa sereservalaposibilidad de aportar,
en cualquier momento, las modificaciones que considere convenientes
para mejorar técnica, constructiva y comercialmente el producto, sin
la obligacién de poner al dia esta publicacion.
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